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DESCRICAO GERAL

1

A

INTRODUGAO

Este manual contém as informagles que descrevem 0S
procedimentos para instala¢cdo da Impressora, especi-
flcag¢bes técnicas de interface e temporizagdo. Des-
creve também |impeza, substituic8do de partes e pegas
e descricdo de funclonamento da placa eletr8nica.

0 funcionamento das partes mecé&nicas, quando né&o
descritos em capltuio espec(flico, estardo explicados

junto com a parte eletrdnica.

DESCRICAO DO PRODUTO

EMILIA PS EIB0S0

Impressora serial, com tecnologia por matriz de pon-
tos 9x7 em Qualidades Dados, 18x60 em Qualldade
Carta, com 132 colunas de impressdo a 10 caracteres
por polegada, capacidade grédfica BIT IMAGE
(densidades compatfveis iBM-PC), com interface de
comunicagéo paralela padré&o CENTRONIGS ou
DATAPRODUCTS e serial padr&o RS—-232C com ou sem
protocolo X—-ON/X—-OFF.

As impressoras EMILIA PS s&o compostas pelos seguin-

tes conjuntos:

- FONTE DE ALIMENTAGAQ

- MECANISMO (pegas mecdnicas e eletromecénicas)

- PAINEL DE OPERAGAO

- CIRCUITOS ELETRONIGCOS LOGICOS, ANALOGICOS E
INTERFACES

- FIRMWARE



0 firmware compdem a inteligéncia da impressora, in-—
terpretando 0s comandos recebidos pelo sistema e to-
mando as decisles necessdrias para o perfeito fun-—
cionamento da méquina.

0s comandos recebidos pelo firmware, ou provenientes
deste, s&@o convenientemente processados pelos cir—
cultos Idgicos e analdgicos, para comunicagdo com a
interface do sistema e/ou acionamento das partes
eletromecénicas da impressora, respectivamente.

A fonte de alimentagdo fornece a energia aos diver-—
sos clrcuitos da impressora, mantendo—o0s a nfveis
adequados de tensdo.

0 painel de opera¢do, situado na parte superior es-—
querda da impressora, dispfe de botfes e indicadores
luminosos permitindo a realizagcdo0 das operacdes bd-
sicas. Abaixo estd representado um diagrama de blo-—
cos da impressora mostrando as interligagles entre

seus conjuntos bdsicos.
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FIGURA 1.1 - DIAGRAMA DE BLOCOS E 18080 PS
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1.3 - ESPECIFICACOES TECNIGCAS

Esta se¢&0 contém as especlficaglBes técnicas das

impressoras EI8080 PS.

A - DESEMPENHO

Velocidade de Impressdo (GPS)

Dados (10 CPP) 300
Carta (10 CPP) 75
Caracteres por linha Linhas por minuto
(a 6 LPP e 10 CPP)
20 458
40 304
60 227
80 181
100 151
120 128
132 118
Caracteres por Ndmero médximo
polegada (CPP) de colunas
5,0 66
sl 73
6,2 82
7,1 94
8,3 110
10,0 132
11,1 146
12,5 165
14,3 188
16,6 220
20,0 264

velocidade de Tracionamento
do Papel 5 PPS



B

Modo de Impressao

Caracteres em QGC

CARACTERISTICAS DE IMPRESSAO

Matriz de Pontos
Qualidade Dados (QD)
Qualidade Dados Itdlico
Qualidade Carta (QC)
Fonte Alternativa de
Caracteres
Caracteres Semigrédficos

Densidade Horizontal de Im-
pressédo, selecdo por softwa
re:

Normal

Expandido

Condensado

Expandido do Condensado
(associag&ao do expandlido
com o condensado)

Qualidade Carta

Densidade de Impressdo Ver-

tical, selegd0 por software

Espagamento Vertical
selegcdao por software

Comprimento da Linha

Tabulagcdo Horizontal

159

bidirecional com
procura lIdglica
(percurso minimi-

zado)

Elite Elebra

9X7
9Xx7
18X60

16X50
12Xx1e

10 CPP

5 GPP
11,1/12,5/14,3
16,7 e 20 CPP
5,5/6,25/7,1 ¢
8,3 CPP

10 GPP

6/8/10,3 LPP e ou-
tras densidades

n/72 até n/216

13,2 polegadas

Até 12 posigdes



seleciondvels por

software

Tabulag¢do0 Vertical Até 16 posicdes
seleclonédvels por

software

Geradores de Garacteres

Modo Elebra/Epson

- Abicomp Completo (lnternacional e
Brasil/Portugal)

- Brasc I

- Brasil

Itédlico

- Semigrdficos |IBM-I

Modo |BM
- Semlgrdficos I1BM—I
- Semigrédficos |BM—I |

Fonte de Caracteres

- Prdépria (Qualidade Dados)

- Elite (Qualidade Carta)

- Programével (Fonte Alternativa de Caracteres)

- |Itdlico (Gerador I1tdlico)

Capacidade Grdfica Bit Image, endere-—

¢gamento de agulhas
Veloc. de Impressadao Gréfica 16,6 polegadas por

segundo

Resolug¢do Grafica:

Horizontal:

Simples 60 PPP
Dupla 120 PPP
Tripla 120 PPP (VIRTUAL)
Quédrupia 240 PPP
Plotter Graphlcs 72 PPP
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CRT Graphics | 80 PPP

CRT Graphics 11 90 PPP
Vertical: n/72 até
n/216

C - CONTROLE ELETRONICO

Caracteristicas Eletrdnicas:
Buffer de Impressao 8 Kbytes

Back Space Ldgico Acentuacgéo ldgica
de caracteres pa-
drdo Elebra

Protecdo Automdtica Std

Controle Ldégico
Realizado por mlcroprocessador 8085, proporclio-
nandoc excelente performance e confiabilidade ne-—

cessérias para o correto funcionamento.,

OQutras Caracterfsticas:

Microprocessador 8085AH-2
Meméria EPROM 27256
Memdria RAM 5565
Interface Paralela e Con-— 8155H-2 e
trole do Mecanismo MCEB4010
Interface Serial 8251A
D - INTERFACE PARALELA
Padréo Centronics ou

Dataproducts
Transmissao Paralela 8 blts
Taxa de Transferé&ncla 2 Kbytes/seg
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GCabo de Interface

Conector da Impressora

Sinais de Controle

INTERFACE SERIAL

Padréo

Norma

Transmissao

Modo de Transmissao

Veloclidade de Transferéncia

Protocolo de Comunicag¢do

Paridade

Estrutura do Caracter

Dist&ncia mdxima

recomendada — 3 m

Tipo Amphenol de
36 pinos fé€mea

Strobe
Acknowledge/Demand
Busy

Paper End

Select

Fault

Init

RS-232C

CCITT-v.249
Assincrona
Full Duplex

75/110/300/600
1200/2400/4800 e
9600 BPS ou Clock

Externo

X—-ON/X-0FF ou sem
protocolo

Par, Impar ou sem
Paridade

1 Bit Start

7 Bits de Dados

1" Bit de Paridade
1 Bit de Stop

ou



F

G

Cabo de Interface

Conector da Impressora

PAINEL DE OPERACAO

Painel Frontal:

Indicadores Luminosos

Botdes

Fun¢cbdes Compostas

FORMULARIO DE IMPRESSAO

Tracionamento

1-8

7T Bit de Start

8 Bits de Dados
1 Bit de Stop
Dist&ncla méxima

recomendada — 15 m

DB-25 de 25 pinos

fémea

PRONTA
FALHA
CARTA
L INHA

QUAL. CARTA

L INHA

ALIM./LINHA (ali-
mentacdo de linha)
ALIM./FORM. (ali-
menta¢cdo de formu-
ldrio)

PAUSA/TESTE

Topo de Formutdrio
Micro Line Feed
Micro Line Feed Rege
verso

Teste Duty-Cicle
Teste Dlagndstico

Trator ou Fricgado



Alimentagdo

NGmero de Vias

Largura Médxima

Por Baixo ou

Frente
1+5

15 polegadas

___________________ o A —_
]
Ndmero de E Gramatura
]
’ _________________ ]
Cdplas ! Minima f
---------------- e
1 i 50 i
___________________ '
' '
T+ ! 50 !
___________________ R
Carbono (g/me) é == f
------------------- | TTTT T Ty
1 + | = |
——————————————————— | SEESeaEEE a0 |
! ]
Carbono (g/me) { - 5
] 1

H

TABELA 1.1 - GRAMATURA

FITA TINTADA

Gartucho

Cor
Disposigao
Durabilidade

ALIMENTACAO

Fonte de Al imentacéo
Voitagem
Poténcia Consumida

Frequéncia

DO PAPEL

CAR 1001
Preta

Contlnua

3 Milh8es

racteres

de

Linear Série
110/127/200/220 V

230 VA
60 Hz *+

1

Hz

Pela

Ca-
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- DIMENSOES

Altura 160 mm
Largura 600 mm
Profundidade 375 mm
Peso 19 kg

CONDICOES AMBIENTAIS

Operagdo:
0 0
Temperatura 170 C a 40 C
Umidade Relativa 10% a 90% (nao

condensado)

Armazenamento:
0 0
3 meses exposto a 5 C (41 F)
0 0
3 meses exposto a 45 C (113 F) e 95% U.R.

0
Troca de temperatura : 25 GC/hora

Em Tré&nsito:
0
1 semana exposto a —-35 C
0
7 semana exposto a 65 C e 20% U.R.

0
Troca de temperatura : 25 C/hora

L CONFI1ABILIDADE
Tempo Médio entre Falhas
(MTBFx) 2000 horas
Tempo Médio de Reparo
(MTTRxXx) 30 minutos
Giclo de Operacdo 30%

0BS. :

X MTBF = Mean Time Between Failures

Xx MTTR = Mean Time To Repair

1-10



2

INSTALAGCKO

Este

capltulo descreve 0s procedimentos de instalacao,

controles e comandos de software da E|18080 PS.

2.1

DESEMBALAGEM

- Abra a embalagem;

- Retire a Impressora da embalagem de papel &o;

- Remova 0s berc¢os laterais:

- Coloque—-a sobre wuma mesa aproprlada e retire a
protecdo pléstica certificando—-se que exista um
vdo livre minimo de 0,25 m. ao redor da impressora

(ndo € necessdrio ventilagcadao externa).

IMPORTANTE: Guarde a embalagem para que possa ser

utilizada para transportar a impressora.

INSPECAO VISUAL

Apds desembalar a impressora, verifique o seu esta-
do, observando 0s aspectos de Integridade ffslica do

produto e existéncia do respectivo Guia do Usuério.

CONFIGURACAO DA IMPRESSORA

Antes de instalar a impressora, verifique a configu
ragdao dos 17 pares de pinos do conjunto E3 . 0s 17
pares de pinos possuem as seguintes distribuigles:
do par 1 ao par 5 0o acesso € interno, conforme
mostra figura adiante, devendo portanto para qual-
quer altera¢do retirar a cobertura. Para o0s demais o0
acesso € externo, através de duas microchaves de
seis posigles cada, locallzados na parte traseira da
Impressora, junto ao conector de interface. Chamare-

2



mos as duas microchaves de

e microchaves

inferiores.

MICROCHAVES SUPERIORES

NICROCHAVES INFERIORES

CONFIGURACAO DAS MICROCHAVES EXTERNAS

microchaves superiores

E3

FS

— F2
Fq

| S |
F3
F1

ESTRAPES DA PLACA EMILIA PS 11

ATENCAQO:

A LEITURA DAS MICROCHAVES E EXECUTADA AO

LIGAR A

CONJUNTO EN

Seleciona o tipo de

seleciona

interface serial

IMPRESSORA.

Iinterface utliliizada.
e posic¢cdao 2-3

interface paralela.

2-2

Posigéo

1-2

seleclona



CONJUNTO E2
Utilizado somente na interface serial. Destina—-se a
taxa de recepcdo0 pela Interface serial. Na posigdo
2-3 0 sincronismo €é feito por sinal interno e
obedecerd as velocidades conforme selegéo de
E3#1, E3%#2, E3#3 e E3#4. Na posigdo 1-2 o

sincronismo é feito por sinal externo.

CONJUNTO E3

Pares 1, 2, 3 e 4
Possui fun¢des mditiplas. Para interface serial
selecionard a taxa de transferencia e para interface
paralela selecionard : polaridade do strobe, padréo
Centronics ou Dataproducts e paper instruction ativo

ou desativo.

E3 #1 #2 #3 #4

! I ! ! SERIAL / BAUD RATE = 75 BPS

! I I N SERIAL / BAUD RATE = 110 BPS

I I N l SERIAL / BAUD RATE = 300 BPS

I I N N SERIAL / BAUD RATE = 600 BPS
N | SERIAL / BAUD RATE = 1200 BPS

I N N SERIAL / BAUD RATE = 2400 BPS

I N N I SERIAL / BAUD RATE = 4800 BPS

I N N N SERIAL / BAUD RATE = 9600 BPS
N | | PAR / STR POS / DATAPRO / P.Il. ATIVO
N | N PAR / STR POS / DATAPRO P.1. DESAT
N I N | PAR / STR POS / GENTRON / P.I. ATIVO
N I N N PAR / STR POS / GENTRON / P.I. DESAT
N N | | PAR / STR NEG / DATAPRO / P.I ATIVO
N N | N PAR / STR NEG / DATAPRO / P.I. DESAT
N N N I PAR / STR NEG / GENTRON / P.I1. ATIVO
N N N N PAR / STR NEG / CENTRON / P.1|. DESAT
I = ESTRAPE INSTALADO

N = ESTRAPE NAO INSTALADO

PAR = PARALELA



STR POS = STROBE POSITIVO
STR NEG = STROBE NEGATIVO
DATAPRO = DATAPRODUCTS
CENTRON = CENTRONICS

P.I. ATIVO = PAPER INSTRUCTION ATIVO
P.I. DESAT = PAPER INSTRUCTION DESATIVO
Par 5
Determina se a impressdo serd gerenciada ( par 5
instalado ) ou livre ( par 5 n&ao instalado ). Na
impressao gerenciada, a impressora aguarda a

recepgado de caracteres der controle para realizar a
impressdo dos dados presentes no "buffer”. Na

impressao livre, esta ocorre sem aguardar comandos.

Microchaves 1, 2 e 3 ( MICROCHAVES SUPERIORES )

Seleciona 0 modo de operac¢cdo conforme descrigcao a

seguir.

No 1™ Nao &€ Ng 3 Modo de Operagéao

C C C IBM- |

B C C IBM— 1|

C B C EPSON IBM-1I

B B C EPSON ITALIGO

C C B ABICOMP BRASIL-PORTUGAL

B C B ABICOMP INTERNACIONAL

C B B BRASC ||

B B B BRAS IL

C = POSIGAO PARA CiMA

B = POSIGCAO PARA BAIXO
Mlicrochaves 4, 5 e B ( MICROCHAVES SUPERIORES )
.Seleciona densidade de impresséo
horizontal/qualidade de impresséo, conforme

descric&o a seguir.



NOo 4 NQ 5 Ng 6 Modo de Operacéo

C C C Qualtlidade Dados 10,0 CPP
B C C Quaiidade Dados 11,1 CPP
C 8] C Quaiidade Dados 16,7 CPP
B B G Qualidade Dados 20,0 CPP
X X B Qualidade GCarta

G = POSIGAO PARA CIMA

B = POSIGAO PARA BAIXO

X = NAO UTILIZADO

Microchave 1 ( MICROGHAVES INFERIORES )
Determina a densidade vertical de impressdo. Quando
a microchave estiver na posigdo para cima,
selecionard 6 LPP e gquando estiver na posi¢do para

baixo selecionard 8 LPP.

Microchave 2 ( MICROCHAVES INFERIORES )

Somente para interface serlal. Quando a@ microchave
estiver na posigao para balxo, a comunicagéo
computador/impressora SeE ad com 0 emprego do

protocoio XON/XOFF. Quarndo & microchave estiver na

posic¢cdo0 para cima, a comunicacao € sem protocolo.

Microchave 3 ( MICROGCHAVES INFERIORES )
Controla o0 modo como a impressora trata a recepg¢ao
de um comando de retorno de carro. Os computadores
compatfveis com IBM-PC adicionam automaticamente um
comando de alimentagdo de linha ao comando de
retorno de carra antes de enviar a instrucdo a
impressora. Para estes, a microchave devera estar na
posicado para cima ( CR = CR ).

Outros equipamentos (como 0os compatfveis com TRS-80)
ndo incluem a instrucdo de mudanca de linha ao
enviarem a impressora o comando de fim de linha de
impressado. Por isso, € necessdrio que a impressora o
faga. Essa situagdo se estabelece quando a

microchave estd na posi¢gdo para baixo (CR=CR+LF).
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2.

4

Microchave 4 e 5 ( MICROCHAVES INFERIORES )
Seleciona o tamanho da palavra conforme descricao a

sequir.

Ng 4 Ng 5 Tamanho da palavra
X C 8 bits sem paridade
C B 7 bits / par
B B 7 bits / [mpar
C = POSICAO PARA GCiMA
B = POSICAO PARA BAIXO
X = NAEO UTILIZADO

Microchave B ( MICROCHAVES |INFERIORES )
Seleciona o modo de emulacdo ELEBRA/EPSON ou |IBM
PROPRINTER. Se a microchave estiver na posi¢c3o para
cima selecionard modo ELEBRA/EPSON e na posicdo para
baixo seleclionard modo iIBM PROPRINTER.

Obs.: E importante ressaltar que a EMILIA PS assume
as caracterfsticas impostas pelos estrapes e
microchaves somente a0 ser ligada. 0s
estrapes e microchaves cujas configuracgdes
podem ser mudadas por software, também sao
reconhecidas quando a méquina recebe um

comando ESC @ pela linha.

CONJUNTO E4
Seleciona 0 padrdo para a lInterface paralela. Na

posi¢gdo 2-3 seleciona Centronics e na posigao 1-2

Dataproducts.

CONEXAO A REDE

- Verifique se a voltagem da rede corresponde a da
Impressora, indicada na etiqueta do cabo de ali-

mentag¢do, e conecte o cabo a rede elétrica.



- Se a voltagem da rede ndo corresponde & tensdo in-—
dicada na etiqueta, é necessdrio alterar a volta-—

gem da Iimpressora conforme as instrug¢gfes a sequir:

Localize na parte traseira esquerda da Impresso-—

ra a chave de sele¢gdo de tensdes.

Gire a chave seletora, para a voltagem desejada,
utilizando uma chave de fenda.

As voltagens da chave seletora estdo divididas
em 2 grupos de cores:

(110 e 127 volts: ~cor amarela - fuslvel de 2A
lento)

(200 e 220 volts: cor Jlaranja — fusfvel de 1A

lento)
Obs.: Sempre que mudar a voltagem (mudang¢ga de uma
cor para outra), vocé precisaré trocar 0
fusfvel de protegéao, localizado na parte

traseira inferior da impressora.

.5 - COLOCAGAO DA FITA TINTADA

- Levante a tampa anti—-rufdo, colocando—a na posi¢ao

de apoio vertical.

- Desloque manuaimente 0 carro de impressdo até a
posigado central do mecanismo (com a impressora

desligada).

- Afaste a cabeg¢a de impressdo através da alavanca
avan¢o da cabe¢a locallzada na parte esquerda in-

terna.

- Coloque a fita tintada entre a cabega de impressédo

e a l&mina protetor de formulério.
- Encaixe o0 cartucho sobre 0s pinos localizados S0~
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bre o carro de impressdo. Certifique—-se que a fita
estd bem encalxada, glrando o bot&o da parte supe-

rior do cartucho, esticando a fita.

0BS.: Para retirar a fita, quando for necessdria a subs-
tituicdo, siga o0s procedimentos anteriores na or-
dem inversa observando que a flta estd presa atra-
vés de suas ranhuras laterais por duas garras de

pressd@o existentes no carro de Iimpressdo.

2.6 — COLOCAGCAO DO FORMULARIO

- Abra a tampa anti-rufdo da impressora e as placas

de pressao dos tratores.

- Afaste a cabega de impressé&o movimentando a

alavanca avango da cabega.

- iIntroduza o papel por baixo ou pela frente até que
0 topo da primeira pagina apareg¢a no anteparo de

impressao.

- Destrave 0s tratores levantando suas travas de fi-
xacao, llberando—-o0os de forma a se movimentarem |i-—

vremente ao longo do elxo de seu suporte,.

- Posicione o trator esquerdo na extremidade esquer-
da do mecanismo de modo que com 0 movimento do pa-
pet, este ndo enrosque na tampa anti-rufdo: e po-
sicione 0o trator direito de acordo com a largura
do formuldrio, fazendo com que o papel fique €S~

ticado a frente do anteparo.

- 0 transporte pode ser reallzado de duas formas

distintas: tragao por meio de tratores dentados e
fricgdo utilizando roletes de atrito permitindo a
impress&o de folhas avulsas. 0s furos das remall-

c—8



nas dos formuldrios continuos devem se encaixar
perfeitamente nos pinos dos tratores dentados e no
caso de folhas avulsas sem remalinas, as bordas do
papel devem ser apenas colocadas sobre 0s roletes

de atrito e presas pela placa de presséao.

Observe se a gramatura do papel! estd dentro dos
limites estabelecidos na tabela 1.1 da pédgina 1.9.

Com o papel devidamente posicionado, feche as pla-
cas de pressdo0 sem soltd-las bruscamente, volte a

travar os tratores em sSeu eixo.

Posicione a alavanca avang¢o da cabecgca na posigéo
de modo que se)ja mantida a melhor qualidade de im-

presséo.

Finalmente abaixe a tampa anti-rufldo.

CONEXAO DO CABO DE INTERFACE A IMPRESSORA

Para conectar a impressora ao sistema:

Observe a conflguracdo do conector da interface da
Impressora, locallzadao na parte traseira

direita, descrita a seguir:

2 ,-/"‘
~

ecreerCcerece

{ececcecceocee 'e}

Soqueie serial Soquete paralelo



INTERFAGCE SERIAL

2.7.1

padréo

DB-25 de 25 pinos

tipo

Conector

fémea.

RS-232C,

Sinal

TERRA CHASS|

TX DATA

INTERFAGCE SERIAL

SINAIS DA

TABELA 2.1
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INTERFAGCE PARALELA

2.7.2 -

tipo Amphenol de 36 pinos, padrdo

Conector

fémea.

Centronics/Dataproducts,
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INTERFAGCE PARALELA

TABELA 2.2 — SINAIS DA

ao

interface do sistema

cabo de
conector da EMILIA PS.

Encaixe o

INTERFACES COM A

NUNCA CONECTE 0S CABOS DAS

IMPRESSORA LIGADA.

ATENGCAO:
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2.

8

LIGAR A IMPRESSORA

Ligue a Iimpressora

vVerifique se os indicadores luminosos do painel de
operacdo (LINHA e PRONTA ) estdo acesos.

Caso o0 indicador PRONTA piscar numa frequencia
alta, proceda <como descrito no item FALHA da
pdgina 2-14.

0BS.: 0 perfodo transitdrio pelo qual a mdquina pas—

sa ao ser ligada, executando tarefas Internas
que consiste em preparar o0 hardware e O

software para o funcionamento normal, envolve:

- Definicéo do modo de operacéo dos circultos
temporizadores e dos circuitos das Interfaces

serial ou paralela;

- Preparagdo dos circuitos acionadores dos moto-—
res do carro e do papel e dos acionadores dos

indicadores do painel operador:

- Verificagdo da integridade da memdria de con-—

trole:
- Leitura e interpretagcao dos estrapes:

- Preparagao das varidvels de controle do

sof tware;

- Posicionamento do carro na primeira coluna de

impressao:

- Sinalilza¢ao de infclo de opera¢zo nas interfa-

ces.

Durante a execug&o desses itens, o software pode
encontrar falhas de funcionamento, condig&0 de
interrupcdo de execucédo, indo ao estado FALHA
(led PRONTA pisca) : caso contrério, a maquina

passa ao estado LINHA.
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2.

8

CONTROLES E INDICADORES DO PAINEL DE OPERAGCAOD

Essa se¢cd0 contém a descrigdo dos controles e indi-
cadores eletrdnicos da EIBOSO PS.

0 objetivo deste Item é fornecer ao usudrio informa-
¢bes a fim de que ele se famlllarize com todos 03
controles e Indicadores disponfveis na impressora.

0 vpainel operador é constitufdo de 5 botdes e 4 in-

dicadores fuminosos.

2.9.1 - BOTOES

Apresentamos a seguir a fung¢do de cada boté&o
e de cada indicador luminoso do painel opera-—

dor.

Este botdo permite selecionar 0 modo

Qo
>

>
——
>

£

qualidade carta. A condicdo inicial € a
definida pela microchave superior ng6. Sem-
pre que a impressora estiver selecionada em
Qualidade Carta, o0 indicador led correspon-
dente estara aceso. Quando em Quallidade
Dados o led estard apagado. Ao pressionarmos
0 bot@o a qualidade de impressdo somente

mudard se néo tiver dados no buffer.

LINHA Esse bot&o, a0 ser pressionado, faz com que
0 indicador LINHA se apague avisando que &
impressora estd no estado LOGCAL. Nesta
condi¢gdo, a cabega de impressdo retorna &
extremidade esquerda do mecanismo, todos o3
botBes operam normalmente e perde-se 0
contedydo do buffer. Presslionando—-se outra
vez ©0 botdo LINHA/LOCAL, o0 Indicador LINHA
se reacende e a mdquina estd de novo pronta

para imprimir.
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Obs. : Existindo algum dado no buffer,
Inibem—se o0s botdes ALIM./LINHA e
ALIM./FORM.

Pressionando-se este botao, 0 papel avanga
uma linha. Mantendo-se o bot&o pressionado,

0 papel avanga continuamente, linha a linha.

Pressionado, faz com que a impressora avance
até a primeira linha da prdxima folha. Se

ndo mudar as condig¢gdes iniciais ("default"),

a Emilia PS vai adotar que a primeira linha
€ a que estava quando foi ligada e que a
folha mede 11 polegadas. Porém , essas
condigdes podem ser reprogramadas e 0

deslocamento Se dardg de acordo com a nova

programagao.

Quando a impressora estd no estado LINHA, ao
se apertar este bot&o, a impressora entra em
pausa, isto é, 0o indicador PAUSA acende e a
cabega de impressdo se imobiliza assim que
terminar a linha em curso. O0s dados presen-—
tes no pbuffer sd&o0o mantidos, além disso, en-—
quanto couber, este buffer continua receben—
do dados do computador até o seu completo
enchimento. Ao se pressionar novamente o bo-
t4d0 PAUSA/TESTE, a impress&o é retomada do
ponto em que parou sem perda de dados e O
indicador PAUSA apaga. No caso de se estar
no estado LOCAL, ao se pressionar 0o botéo
PAUSA/TESTE a Impressora passard a imprimir
todo o seu conjunto de caracteres, encabe-
cado pela identificacido da impressora e pela
configuracado de fungdes em uso. 0O teste con-

clui-se automaticamente ao ser completada
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uma pdgina de 11 polegadas ou ser interrom-
pido pressionando-se novamente 0 botdo.
A sequécia abaixo mostra como é Iida a con-

figuracdo dos estrapes E3.

8765/ 4321/ 16 15 19 13 / 12 11 10 9
10 dfg. 20 dfg. 39 dfg. 40 dfg.

*E| 8090% Nivel F, configurador: BFOO

0123456783:;<=>?@ABCDEFGH!I JKLMNOPQRSTUVWXYZI(
23456789:;<{=>?@ABCDEFGHI JKLMNOPQRSTUVWXYZ[\]
456789:;<{=>?@ABCDEFGHI JKLMNOPQRSTUVWXYZ[\]"_
6783:;<{=>?@ABCDEFGHIJKLMNCPQRSTUVWXYZ[\] " _‘a
B9:;<=>?@ABCDEFGHI JKLMNOPQRSTUVWXYZI\N]"_"abc
1 ;<{=>?@ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ[\] " _"abcde
{=>?RABGCDEFGHI JKLMNOPQRSTUVWXYZI\] " _"abcdefg

Observe gque no teste essa configuracdo é im-
pressa em hexadecimatl.
Por exemplo para & configuracdo abaixo temos:
(BF0OO)

1011/ 11171/ 00007/ 00O0TO 0
0 gque significa gque 0s estrapes 16, 15, 14,
13, 12, 11, 10, 9 e 7 de E3 esté&o ligados
(0) e os estrapes 8, 6, 5, 4, 3, 2 e 1
estdo desligados (1).
Os 17 estrapes do conjunto E3 possuem as
sequintes caracterfsticas: E3#%#1 ao E3#5 é de
acesso interno, para alterar a configuracao
¢ necesséd&rio retirar a cobertura: E3#6 ao
E3#11 € de acesso externo, estdo Iigados a
microchave superior situados na parte
traseira ao lado do conector de interface.
E3#12 ao E3#17 € de acesso externo, estéo
ligados a microchave inferior situados na

parte traseira ao lado do <conector de
interface. Para as microchaves a posiGgéo
para cima é ligado (0) e para posigao para

baixo é desligado (1).
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2.9.2 - FUNCOES COMPOSTAS

]

Pronta

o] (=

Falha

ual.
arta

MICRO LINE
FEED REVERSO

™

Oo-H
=iy
O
[nl-ig!
o]

L JC _JL J[ J([w

Teste Duty-Cicle

A médquina estando em LINHA, »pressione o0 bo-
tdo0 LINHA/LOCAL, e o mantenha assim; aperte
PAUSA/TESTE e o0s solte. A EMILIA PS entrard
em um regime de impressd@3o de blocos de carag
teres separados por espagos e em linhas al-
ternadas. A mdquina imprimird blocos de ca-—
racteres em perf(odos de 18 minutos, interca-
lados por perfodos de inatividade, também de
42 minutos. ODurante as fases de pausa, 0sS
indicadores LINHA e FALHA permanecem piscan-—
do. Este teste ndo pdra automaticamente, pa-
ra isto pressione o bot&do LINHA/LOCAL.

216



Micro Line-Feed

Para realizar o avan¢o milimétrico do papel
(ajuste fino), mantenha pressionado 0 botdo
LINHA/LOCAL e simultaneamente, 0 botéo
ALIM./LINHA. Apds o0 ajuste, libere 0o botdo
ALIM./LINHA e depois o botdo LINHA/LOCAL.

Micro Line Feed Reverso

0 micro Iine feed reverso € reallzado pres-
sinando o bot&o LINHA/LOGAL e simultaneamen-
te, o0s botles ALIM./LINHA e ALIM./FORM. Apds
o0 ajuste, |l ibere o0s botdes ALIM./FORM.,
ALIM./LINHA e finalmente libere o0 botado
LINHA/LOCAL.

Topo de Formulédrio

Para se programar um novo topo do formuléd-
rio, ou seja, a primeira linha de cada pdgi-
na, deve—se primeiro colocar o papel na po-
si¢c&ao desejada, usando—-se a tecla ALIM./LI-
NHA. Se necessédrio, use o ajuste fino. Pres-
sione 0 botdo LINHA/LOCAL e 0o mantenha as-
sim; pressione e libere o botdo ALIM./FORM.
e finalmente tibere 0 LINHA/LOCAL.

Teste Diagndstico

Ao ligarmos a impressora com o0 botdo LINHA
apertado, a impressora imprimird o cabegalho
XE 8080 X*Modo Diagndstico e ficara
aguardando caracteres para serem impressos,
todos 03 caracteres serao Impressos em
cddigos hexadecimal.

0s cddligos sdo impressos em formato de fdcil
visualizagdo, com densidade de 10 caracteres
por polegadas, 80 caracteres por l|inha, 60
linhas impressas por pégina de 11 polegadas

de comprimento. H4 4 blocos verticais que
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380: Campo de Enderecgo, GCampo Hexadecimal,

Campo Hexadecimal e Campo ASC 11,

x Campo de Enderegco - Contem a contagem em
hexadecimal do ndmero de caracteres
recebidos desde o0 inicio do texto. Esta
contagem esta |imitada a 4 dfgitos,

abrangendo a faixa 0000 Hex a FFFF Hex,
que compreende de 65536 caracteres e ocupa
as colunas de 1 a 4.

x Campo Hexadecimal - Indica a <confliguracao
dos bits dos <caracteres recebidos em
formato hexadecimal. Estd dividido em dois
blocos com o0ito caracteres cada, ocupando
as colunas de 7 a 29 e de 33 a 55.

x Campo ASGCII - Mostra o significado dos
caracteres recebidos conforme o cddlgo
ASGCI I, isto é, de 00 Hex a 7F Hex. 0s
caracteres de controle s30 representados
com o simbolo "." (2E), bem como 0S5
caracteres que ndo possuem representacéao
no cdéddigo ASCII. Estes caracteres tem seu
cédigo listado normaimente no campo hexa-
decimal. No caso de interface paralela com
7 bits, e obedecendo ao sinal "Paper Ins-—
truction™, 0 campo ASCI| representard com
"#" (23H) o0s casos de comando vdlido e com
"$" (29H) para comando invdlido. Este
campo mostra 0Ss caracteres igualmente em
dois blocos de oito caracters e ocupa as
colunas 58 a 66 e 67 a 75.
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2.9.3

SINAIS LUMINOSOS INDICATIVOS

PRONTA
Quando aceso, indica que @ impressora estéd
ligada,pronta para operar. Quando piscando,

indica a gcorrencia de falha de hardware:

deve—-se entdo, desligar a mdaguina e liga—1la
novamente, verificando se ndo se trata de
uma falha recuperdvel . Persistindo a

indicacao, deve—se desligd—la.

FALHA

Quanda o0s ieds LINHA e PRONTA acesos e led
FALHA piscando, informa a ocorréncia
de fim de papei. Quando o0s leds PRONTA,
FALHA e LINHA estiverem acesos indica que a

impressora estd no estado PAUSA.

QUALIDADE CARTA
Quando aceso,informa gque @ impressora esta

no modo Qualidade Carta.

LINHA
Quando aceso indica que a impressora encon-—
tra-se no estado de LINHA. Se apagado infor-
ma que a impressora Se encontra no estado
LOGCAL.
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3

TEORIA DE OPERACAO

3.

1

DESCRIGAO GERAL

Este capitulo descreve detalhadamente o funcionamen-—
to e a teoria de operac¢dao da impressora EMILIA PS, a
nfvel funcional do mecanismo e a nivel de controle

eletr6nico e componentes da placa eletrdnica.

DIAGRAMA DE BLOCOS

A rmpressora EMILIA PS possue uma placa eletrfnica
que relGne toda a parte de controle, memdérias,
circuitos de poténcia e regulagao necesséarios ao
funcionamento da impressora. A conexdo da placa ele-
trdnica as diversas partes do mecanismo é feita atra
vés de conectores.

Funcionalmente, a placa eletr8nica pode ser subdivi-

dida em 2 grupos:

- GCircuitos Eletrénicos Ldgicos

- Gircuitos Eletrdnicos Analdglcos

Todos 0s circuitos das placas serdo identificados no

decorrer deste capfltulo.
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3.3

MECANISMO

0 mecanismo da EMILIA PS € um mddulo impressor ele-

tromecénico, de 13,2 polegadas que utiliza para a inm

pressé&o (escrita), a tecnologia de matriz de pontos.

0 mecanismo consiste de um conjunto mecé&nico conten-

do 0s seguintes grupos funcionais:

- Sistema de impresséo constitulfdo do conjunto de

aclonamento do carro, cabeca de impressé@o e de

tracionamento da fita tintada.

- Sistema de tracionamento do formuldrio.

- Sensores.

3.3.1

- SISTEMA DE IMPRESSAO

0 sistema de impressdao da impressora EMILIA
PS & constltuldo por uma cabe¢ca de Iimpressédo
de 9 aguihas que se aloja sobre o carro de
impressao, o0 qual é movido através de uma
correia dentada que por sua vez é fixada na
parte inferior do carro de impressdo. essa
correla é presa no eixo do motor do carro a
esquerda do mecanismo e em uma polia lisa na
outra extremidade do mecanismo.

0 movimento do carro é controlado por micro-
processador e a corrente necessdria para o0
movimento do motor é forneclida pelo cir-

cuito de acionamento do motor do carro.



3.3.2

SISTEMA DE TRACIONAMENTO DA FITA

0O sistema de tracionamento da fita é compos-
To de duas polias siluadas no carro de im-—
pressao. As polias giram em sentidos contra-
rios em torno de seu eI x0 cComum que gira em
um s6 sentido gragas a5 catracas das polias,
Estas polias estao envoltas por fios de
nyfon com as exlremidades presas nas late-
rais do mecanisme, |sto faz com Qque ora gi-
rem em um sentido e ora para o outro, depen-
dendo do sentido de movimentlo do carro, A
fita € presa no mesmo eixo das polias e por-
Ttanto esta fitla &€ enroiada sempre em um 50
sentide alraves do movimenlo do carro de

'mpressaoc.

%(

\A

<
D>

b))
C
oD , ]
F10S TRACIONADORES POLIAS

FIGURA 3.2 - SISTEMA DE TRACIONAMENTO DA FITA
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3.3.3

3.3.49

SISTEMA DE TRAGCIONAMENTO DO FORMULARIO

A movimentacd3o de formuldrio & realizada
através do motor de passo localizado na
parte esquerda do mecanismo, que transfere o
movimento ao eixo de tracionamento dos tra-
tores por intermédio de engrenagens.

Com a movimentagdo do eixo trator, ocorre a
movimentagdo dos tratores que reallzardo o

tracionamento do papel.

SENSORES

0 mecanismo da EMILIA PS possue 2 sensores

de monitoramento de impressao.

- Sensor de Infcio de Linha: sensor 6ptico
situado a esquerda do mecanismo., Este sen-—
sor indica a presenga do carro de impres-
s80 na extremidade esquerda dos eixos. Es-
ta situa¢dao € necessdria para que a CPU

controle a posi¢ao do carro.

- Sensor Fim de Papel: € uma chave eletrome-—
cadnica que € acionada pelo papel para in—
dicar @ sua preseng¢a; na falta deste, ela

sinaliza a CPU levando a impressora para a
condicao de fim de papel, piscando o indi-—
cador FALHA.



3.4

INTERFACGE

A impressora EMILIA PS possue em sua placa eletrfni-
ca sinais de interface paralela que irdo para o co-
nector Amphenol 36 pinos ou sinais de interface se-
rial que ird@c para 0 conector DB-25 pinos. Estes si-
nais da interface € que sdo responsdveis pela comu-—

nicagdo da impressora com 0S sistemas.

3.9.1 - INTERFACE PARALELA
A interface de comunicagao paralela usa 0
padrao Centronics com conector Amphenol de

36 pinos fémea. ©Ela € constituflda de 8 bi-
nhas de dados, linhas de status, uma linha
de strobe e uma linha de Acknowliedge/Demand.
A transferéncia de dados entre 0 sistema e a

impressora é feita da seguinte manelra:

0 computador coioca as informacdes na 11i-
nha de dados e envia um pulso de Strobe
informando a impressora que 05 dados estdo
"estabilizados/validados". Ao receber o0
puiso de strobe, @& impressora deve enviar
um pulso de Acknowledge (ou sinal Demand)
informando ao computador que recebeu, em
seu buffer, o dado coiocado na linha, po-—

dendo continuar a transmisséao.

[

Quando a impressora estiver com o0 Se
buffer de recepgdo cheio, ela n&o enviard
0 pulso de Acknowledge (ou Demand) e ©
computador cessard de enviar dados até que
a impressora volte a condicdo de poder

continuar a receber dados.

A taxa de transferéncia € de 2 Kbytes/seg.
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DESCRICAO DOS SINAIS

Pino
1 -

wany

10 -

" -

Strobe: Pulso negativo .
no padrao Centronics e positivo
. no padréao Dataproducts, que

inicia a transferé&ncia de dados

para a impressora.

DO a D7: gerados pelo computador e
enviados para a impressora. 0 dado
D8 pode ser ignorado caso se esco-—

lha trabalhar com 7 bits

Acknowledge/Demand: 0 pulso nega-—
tivo AGCK (Acknowledge) indica o
final da transfer&ncia de um dado
no padrao Gentronics:; o nfvel
Demand indica ao sistema a dispo-—
nibllidade da Impressora receber
outros caracteres no padrao

Dataproducts.

Busy: informa ao sistema, quando
em nfvel alto, que a impressora
estd inapta a receber dados tempo-
rariamente; fsto ocorre durante a
rotina de inicializa¢do, durante o
tratamento de um dado e quando a
impressora estd no estado local.

Séd é utiltizado no padrédo

Centronics.

Paper End: sinal ativo em nfvel

alto indlcando fim de papel.

Select: indica quando a impressora

estd ou nd3o no estado linha.



B

16 - Terra de Sinal
17 - Terra de Proteg¢do (chassi)

18 - +5 VvV (50 mA)

37 - INIT: Pulso negativo usado para
recolocar a impressora no estado
de infcio.

32 - Fault: indica a ocorréncia de fa-

fha, sitnal ativo em nlfvel baixo.

CARTA DE TEMPOS

Na figura a seguir Temos as cartas de
tempos da i1nterface paralela (Centronics
e Dataproducts). Abaixo estdo represen-
tados 0s tempos mostradaes na figura, bem

como o@s tempos minimo, Tlpico OuU mMaximao,

Iinterface tipo Centronics:

T gvsl - Dados estdveis antes da descida
do pulso STROBE.(mlnimo B65ns).

T slgx - Dados mantidos apds a descida
do puiso STROBE.(mfnimo 175ns).

T slsh - Dura¢cdo do pulso STROBE.(mfnimo

220ns)
T sibh - Ativac&do do BUSY apds o infcio
do pulso STROBE.(médximo 85ns).
T shal - STROBE inativo para

ACKNOWLEDGE.(mIlnimo O0,Bms e t(-
pico 1ms).
T alah - Dura¢&o do pulso AGCKNOWLEDGE.
(tfpico 5,6us).
BUSY baixo apds o infcio do

T albl
ACKNOWLEDGE . (mgximo 40ns).



T blsl

T ilih

T ilbh

T ohbl

T ilol

T prep

Infcio do pulso STROBE apds
BUSY baixo.(mlnimo Ons).
Duragdo do pulso de INIT.(mlni-
mo 3us).

BUSY aito apds INIT baixo.(md-
ximo 0,5ms).

BUSY balxo apds SELECT alto.
(mdximo Tms).

SELECT baixo apds o infcio do
pulso de INIT.(mdximo 0,Bus).
Infcio de operacdo.(méximo
1,8s8).

Interface tipo Dataproducts

T qvsh

T shagx

T shsi

T shdl

T sidh

T dhsh

T pvsh

T shpx

T ohdh

T prep

Dados estdveis antes da subida
do pulso STROBE.(mifnimo 70ns).
Dados mantidos apés a subida do
pulso STROBE.(mfnimo 175ns).
Duracdo do pulso STROBE. (mlni-
mo 220ns).

DEMAND baixo apds o infcio do
puisc STRUBE.(md&ximo 85ns).
STROBE Inativo para DEMAND al-
to. (mifnimo 0,6ms e tfipico
Tms).

Infcio do pulso STROBE apds
DEMAND alto.(mifnimo Ons).

Pi estdvel antes da subida do
STROBE.(m(nimo 50ns).

Pl mantido apds a subida do
STROBE.

DEMAND alto apds SELECT alto.
(médximo 1ms).

Infcio de operacgado.(mdximo
1,8s).



CENTRONICS

JAiel Jereq
i 1 1
| 4 ! ¢ -
I \_/_
Ll i
SELECT +Tohbl Tsll?h T lbh
'Tprep'_—d F--l r"‘:
[ i
Eosa=l 0 ' ;
| | i
BUSY 7
! Tlaih
Talbc ! '—__ﬂ
o 1 ! y;
] , [ I i
ACK :::;7__—_—\\\_ﬁ__—_//f—_—_\\$~//*§\“//
Tblsl v Tsha
e S0 B0 f-_b !
‘ L
| T
STROBE - :
1 Tslish !
1 ]
)—,——T T
i )
DADOS ) T
Tquhr‘3|q( L_l'llih
R t

DATAPRODUCTS

- | I
) | X“——ﬂ—\\i ‘
DEMAND 1 X /:

STROBE s ﬁ

1
Tqvehlchgx
L i 4

DAaDOS /x<::>Xf_

Tpv'if“]l_f’*;hpn

o XX

FIGURA 3.3 - CARTA DOS TEMPOS DA INTERFACE PARALELA
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C - CONECGCTOR

°® 18

Q’ O0OD0DD0ODOOCOODRDOOOOOODOOO $
DopDODODOOCOOOOOOQDOD
36

1
o
19

FIGURA 3.4 - GCONECTOR DA INTERFACE PARALELA

3.4.¢

INTERFAGE SERIAL

A interface de comunicagao serial usa o pa-

drao RS-232C (norma GCITT-V24) com conector

DB-25 de 25 pinos fémea, transmiss’ao assin-
crona, full duplex,

Ela €& constituida de uma !inha de recepgao
de dados, uma |linha de transmissao de proto-
colo, uma |linha de solicitagdo para a trans-
missao de dados, uma |tinha de sinalizagao

para transmissaoc do sistema para & impresso-

ra, uma |inha de sinalizag3o de modem pron-
to, uma linha de sinalizagdo de Tterminal
pronto e linhas de alimentagao/terra,

A transferéncia de dados entre o sistema e a

. / . . . .
impressora € feifo das segqguintes maneiras:

Sem protocolo
A impressora estando desocupada, abaixa o]
sinal RTS e espera a chegada de um Start Bit
pelo RX Data. Quando este chega, a EMILIA PS
recebe os dados serialmente com ou sem
paridade (utilizando o0 oitavo bit de dado)
e depoi s um Stop Bit. Em seguida a
impressora recebe o segundo dado e assim por
diante até o enchimento do buffer; quando
isto ocorre, a maquina levanta o sinal RTS,

fazendo com que o sistema nao mande mais
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dados. Este estado permanece assim até a
a liberag¢do do buffer, dal ocorre outra

baixa do RTS, e assim em um processo clclico.

Com protocolo
A transmissdo ocorre de forma parecida com a

sem protocoio. A diferenga € que na sem
protocolo a impressora € monitorada pelo
sistema através do RTS e com protocolo, é
monitorada pelo TX Data da impressora, onde

0 sistema recebe 0s sinais XON/XOFF. XON II-

bera a transmissao e XOFF a inibe.

A - DESCRICAO DOS SINAIS

Os sinais na interface serial possuem
dois estados (binédrios), onde had a se-—

guinte correspondéncta:

- Nflvel! td6gico "0" (SPACE): tensdo entre
+3 V e +15 V para 0s sinais recebidos
pela impressora e tensdo entre +5 V e

+12 V para 0s sSinais gerados por ela.

- Nfvel I1dgico "1" (MARK): tensdo entre
-3 V. e —-15 V para 0s sinais recebidos
pela impressora e tensao entre -5 V e

-12 V para 0s sSinats gerados por ela.
O0s sinais sd0 i1nativos quando em MARK.

Pino

7 — Terra de GChassi

e - TX DATA : dados gerados pela I m=
pressora, quando transmite Iinfor-
ma¢des ao computador, como no caso

dos protocolos de comunicagao.
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3 - RX DATA: Entrada serial de dados

na impressora.

4 - RTS: quando ativo (SPAGE), indica
que a impressora tem ainda capaci-
dade de receber dados. Val ao es-—
tado de MARK quando a meméria de
dados € preenchida, no caso de

comunica¢g&o sem protocoio.

5 - CTS: Usado para habilitar a trans-
missdao de dados pela impressora,
devendo para Isso estar ativo
(SPACE) . Inibe a transmissdo se

estiver inativo (MARK).

6 - DSR: Indica quando ativo (SPACE),
que o0 canal de comunicacado estd

apto a receber caracteres transmi-

tidos pela impressora. Initbe a
transmissao S5e estiver inatlvo
(MARK) .

7 — Terra de sinal

17 — RXCK: Sinal recebido pela Iimpres-—
sora para gerar taxas de transfe-

réncia de dados com base nele.
18 - —-12 V.

20 - DTR: Usado para habilltar a trans-—

missao de dados pelo sistema.
21 - +12 V.
B — TAXA DE TRANSFERENCIA

Na transmissédo serial, pode—-se escolher
a velocidade da transferéncia de dados

através do conjunto de estrapes E3%1,
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E3#2 , E3#3 e E3%¥4 e 0 estrape E2 na
posicao 2-3 (sincronismo com clock
interno).

O0s tres pares de pinos correspondem s
diferentes velocidades de transmissdo,

conforme & tabela 3.1.

Se o0 estrape E2 estiver |ligado na
POsSicao =2, 0 sincronismo serd
externo.

Na tabeta 3.7, a taxa em bits por
segundo, é obtida instalando o0 estrape

no par de pinos Indicado.

TABELA 3.1 - TAXA DE TRANSFERENCIA

E3 #1 #2 #3 #4 Taxa (BPS)

| | | | 75
| | | N 110
| | N | 300 | =ESTRAPE
INSTALADO
| | N N 600
| N | | 1200 N=ESTRAPE NAO
INSTALADO
| N | N 2400
i N ] 4800
| N N N 9600
C - CONECTOR
01 13
{E_ 0000000000000 _6}
000000000000
14 25

FIGURA 3.5 - CONECTOR DA INTERFACE SERIAL
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3.5 — PAINEL OPERADOR

3.5.1 — DESCRIGAO MECANICA/ELETRICA

Pronta

] [n

Falha

(o

ual.
arta

| [

| [

Pausa
Teste

C T

FIGURA 3.6 — PAINEL OPERADOR

0 Painel Operador da EMILIA PS §é composto

dos seguintes itens:

5 botles

4 1ed’s

1 cabo conector fé&mea
PC I
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3.

6

PLACA ELETRONICA

3.6.

1

DESCRICAO

As impressoras EMILIA PS possuem uma placa
eletrénica que redne toda parte de controle,
memdrias, circuitos de poténcia e regulagao

necessdrios para 0 seu funcionamento.

Observacao:

As placas eletrénicas incorporam também, o0s
diodos e reguladores de tensdo da fonte de
alimentacdo, 0s conectores das Interfaces e
estrapes de configurag¢do. As conexdes das
piacas eletr8nicas as diversas partes do me-—
canismo e ao transformador 280 feitas atra-
vés de conectores (CN-XX).

Todos 0S circuiltos da placa 580 identifica-
dos nos diagramas ao decorrer deste manual.
Na maioria dos casos, a descricdo do tipo e
nome do0 clrcuito integrado é apresentado no
préprio diagrama necessitando apenas consul-—
tar um manual especlfico, no caso de se de-—
sejar obter maiores detalhes do componente.
0s sinais que interligam cada integrado S&o
tdentificados com nomes correspondentes as
suas fun¢lBes (ALIMCA: Alimentacdo do Carro:
ALIMPA: Alimentacao de Papel) bem como sua
origem e destinos. A descri¢cdo do barramento
de dados/enderecos é apresentada de forma
simplificada, de modo a facilltar o lay-out
e apresentacdo do diagrama.

Nas secBes subsequentes sS80 apresentados
detalhadamente o funcionamento de cada inte-
grado e sua funcdo na placa eletrdnica.

Apds cada descricdo é apresentado um diagra-
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3.6.2 -

[CLoNE:Rene] [FREEEESRS]

ma simplificado, retirado do diagrama ante-—
rior, para facilitar a visualizag¢do do fun-

cionamento.

LOCALIZAGCKO DOS CONECTORES

A figura 3.8 a segulr mostra a locallzacgdo
dos conectores da placa eletrdnica EMILIA

PS 1l seguida de suas descri¢cBes funcionais.

[=]

=]

CHa CHL cie 1 [c HOTOR
IIII [CHS : | 2 o=
|

c:::ol

CN2

EPROM

\

CARRO
v

[sER1AL|

[PARALELA |

FIGURA 3.8

CONECTORES DA PLACA ELETRONICA EMILIA PS 11
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A seguir € dada a descrigao da pinagem dos

conectores da placa eletrdnica EMILIA PS 1I1.

DENOMINAGAQ: CN1
TIPO: AMP 1-480706-0
FUNCAO: FONTE DE ALIMENTAGAO

| Pino i sinal | Descricdo |
| | i |
I U | 5_volts ndo Regul |
2 j8.dvac | 5_volts ndo Regul |
3 is4avac | 5_Volts ndo Regul |
| _9__1.34,8 vac_ | 36 _volts néo Reg. |
| 5 33,8 vac |36 Voits ndo Reg. |
f___g__§_36_v§5_ B _é 36 Volts ndo Reg. §
| |38 UNR__ | _36_Volts ndo Reg. |
|7 iSNO | Terra Légico |
__B_ienO_  _Terra Légico E
! 9 i GND i Terra Ldgico i

DENOMINAGCAO: CN@
TIPO: DU PONT 65038-025
FUNCAO: PAINEL OPERADOR

E_Pino ? Slnal ‘3 98593!0?9 _________ ‘
1 45 v | +5 Volts DG g
[ f T T T T T T T T T T T T T [ i
E e 5 Linha i Botdo de Linha i
T T T | B | T T T T T T T T T T T T T T i
[__3 1 Alim./Linna ! Botdo Alim./Linha |
|4 i N&o utilizado | Polarizagho |
é___é % Teste/Pausa 3 Botdo Teste/Pausa i
[ [ | T T T T T T T T T T T T T T T ]
E B E Pronta E Indicador Pronta E
| f T T T T T T T T T T T T T T T | i
5 7 5 Linha E Indicador Linha E
| B | | B ]
E 8 i Falha E Indicador Falha 5
[ | Tt T T T T T T | T T T T T T T T T T T T ]
(PR U Y oL o) oM IR AT
p_ 10 _feNo |_Terra tdaico ____ |
g 1" E Carta ! Bot&o Carta 5
[ f - -T T T T TTTTTTTTT Ty TT T T T T T T T s
; 12 i GCarta i tndicador GCarta |



CN3

DENOMINAGAO :

TIPO:

DB-25

INTERFACE SERITAL

FUNGAO -

| | | | | | | | | | | | |
| | | | [ | | | | | | | |
| I > | | | | | | | | | |
| | ol ©I | ol | | | | | | |
| | ©l +1 [ = I > | | | | [
| | ol ©I | ol -l ©l | | | | |
| lxl ol cln!l <l ©| | ol ol ol
| | | |+ | |l ol | Ol ol al al
| I <l «l @l ol nnl x| wl [ | | |
Il ol El ol Ol +1 | I ol Il ol ol
| @ | | 1 | Il ol 1 ©I 1ol +1 +1
| Ol Ol —| <l &I+ O N [ e |
I -1l -l E1l ol oI |l - | Il ol ol
[ Il wl > Ol «| l el x| ©l >| > |
|l ol ol €l -1 31 ol ©l ©|] O] « | | |
|l Wl + |l ol ol Tl ol +1 —| O] =1yl rul
|l Ol ©| « |l Ol ©®I —| ©)| O —| O — | «— |
Il Flaclaclololal Otk 41 11
| | | | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | | | |
| | | | | | | I ol | | | |
[ | | | | | | I o | | | |
| | | | | | | I © | | | | |
| | | | | | | I N | | | |
| I | | | | | [ | | | |
[ | | | | [ | I —1 | | | |
| | | [ | | | [ | | I |
| | | | | | | I+ | | | |
I —1 | | | [ | I DI x| I >1 >
| @ | | | | | | | [ | | |
Il Cclmliolalnlnlclolwo|lAQl Ul gl
I =l I XTI XI Il X Z1 —| —|
lnlolFlclioclololZiclol 4111
| | | | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | | | |
| ol | | | | | | | | | | |
Il Sl =1 UIMITIWIOINI O Dol «I|
[ | | | | | | | | | | — 1 — |
I a | | | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | | | [

CN4

DENOMINAGAQ ::

DU PONT 65038-028

TIPO:
FUNCAO:

SENSOR DE CANTO E DO PAPEL

| | [ | | | —1 | | | |
| [ | | I -l oI [ | |
| I < | I <l al |« | |
| I © | | | ©l © | | oI | |
| || | | <1 a | I al | |
| I+ | 1+ | | I E1 | |
| I ol | lol |l ol ol ol |
| [ | I+ 1 ol ol 1l ol ol
| I ol l ol ol | —| |- | a3
lolwislolw!l cl ol ol ol |
| x| | ol |l vlvol olol ©I
I o« | Il wnl <l Il N
I —1 ol |l ol ol | [ I —1
l |l + 1 o0l DTl ol ool ol ol ©l «|
l Ol oI Bl ol I >l «| Ol «| ©)
|l O —l Ol |l —l @l «| =l | —|
ol ol cl @l El =l ol ol ©I O]
Il gl olwl ol k—lvl —1 o)
| [ | | | | | [ [ | [
| | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | I ol
| | | | | | | | | I ©|
| | | | [ | | | | I ©|
| | | | | | | | | I N
| | | | | | | | | I =
| | | | | | | | | I —
| | | | | | | | | I —
| | | | | | | I a | I+
1 — | | | | | | I = | I D1
| © | | | | | | I w il | |
I < | | | | lal~1aol ol
I =1 ol | | Il Z1lwl Z | as |
lnlmligdlivcliwlonlolwnl ol Z|
| | | | | 1 | | | | |
| | | | | | | | | | |
| Ol | | | | | | | | |
ISl ImMITIOIioliN~NIOl ;M
I — | ' | | | | | | | |
1o | | | | | [ | |
| | | | | | | | | | |
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CN5S

DENOMINAGCAQ:

TIPO:

=y

INTERFAGCE PARALELA

AMPHENOL 36 PINOS

UNCAO:

| | | [ | | | [ | I ol | ! | | | | | | | |
| | | | | | | | | I = | | | | | = | | |
| | | | | | | [ | I © | | | | | [ I ol | | |
| | | | | | | | | I =1 | | 1 I | I -1 | | |

| ! | | [ | | | | Il ol Al | l | | I+ | | |
| | | | | | | | | ol i [T | | I ol I ol |
| | | [ | | | | [ I N1 < I Z1 ol I —1 =1 | 2@ | |
| | | | ! | | | [ I o I — 1 ol Il Dl <l Ol ol O
| ! | | | | | [ | I ol wil It =1 I 2l +1 Ol ©l¥o|
o | ! | | | | t | ol Ol i el I o | ol I N O
acll| | [ | | | | | | I o~ I Z 1t~ tal <l ol —1 o
| | | | | § | | | | — | x| ol ot ol I — 1+ — 1 N
—l @l =l NUNIMITI O IN~NI@REZIO| | | ol al |l — 1 ol —|
— | 2| | | ! | | ] | lolgl Wl — -l ©l DI | O — 1] = |
Ol ol @l sl ! ol ol ©l o] ol < | =) !« al Il oI =>1 ol ©|
Dl LI PIPIRIRPIRPIRPxlOl — =) <« 31 EL al I -1 —
VI Tl ol ol ol ml ol ©l Wl ol Z| o] =] ©1 O —| ©l Ol =1 O]
OQlwiolclololcglalolcl<al OluwlmikFF!Iolwlal +1 —1 0o
| | | | ! i | | | | | | | | | [ | | | ! |

| | | ! | | | ! | | Qi | | | | ! | | | |
| | | | | | | | | | Iz | | | | | I | I o

| | | | | | | | | | I < | | | | | | | | I o

| | | | | | | | | | [ | | | | | | | | © |

| | | | | | | | | ol w | | | | | | | I N

| | | | | | | | | =1 ol | | | | | | | =1
| | | | | | | | | | <t | | | | | | | | I — 1
| | | | [ | | | | I S x| | 1 ! | | [ | -1
[S | | | | | I | | lw!l ol I+ | | | | | I+
— 1 | | | | | | | | lalal +1 ol | | | | [ [ N
T| O] | | | | | | | I~ 1 I — 1 ®i I > | I =1 + 1 |
=S | | | | | | | =zl Ql 31 —-1 al ol | | I -1 ol
—l+Hl—=—lUuIMIFIVIoi~rI Dol Zl sl Ol Z1 3wl —1 01 <!
winlialolololocloaloloalgal ol violOlcalol +1 —1 2Z)
| | | [ | | | | | | | | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
=131 | | | | | | | | | | | | | | | | | | l I
CSle—lNIMITIONI I~ DImI l—l Ul MITIOVI Ol NI Ol ol O|
=1 | | | | | | | [ le=l = =] =l —| —| ~| —| —| — | U]
o | | | | | | | | | | | | | | | | | | | t |
| | | | ! | | | ! | | i | | | ! | | | | |
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CNB

DENOMINAGAQ :

TIPO:

PONT 65038-030

ou

MOTOR DO CARRO

FUNGAOD:

| | | | | | | | |
| | | | | | | | |
[ | | | | | [ | |
| | | | | | [ | 1
| | | | | | | | |
[ | | | | | | | |
| | | | | | | | |
| | | | | | | I ol
| =1l Nl Ml T | | x5 |
| Ol | | | I ol ol |
l |l xxloclaxclacl +1 +1 o
lolal gl gl gl —1 — 1 N
I -lolololol ol ol —|
1= | | | | I >1 > «|
|l Ol ol | © I | I © |
| Ol ol ol ol ol ol ol —|
| Dl ol ol ol cl MIMmIl Ol
1O e w4+ + 1o
| | | | | | | | |
| 1 [ | | | | [ |
| | | | | | | [ =N
1 | | | | | | | ©|
| | | | | | | | as )
| | | | | | | I~
| | | | | | | | —
| [ | | | | | I —
| [ | | | | | I —
| | | | | | I > 1 + 1
Il =l —=lulmlgTl >| I D1
| © | | | | | | | !
Il €Sl xlaxlaclaclwow!l ol ol
|l -l galal gl gl Ml MW@ |
Il olololol +1 +1 21
| | | | | | | | |
| | | | | | | | |
| Ol | | | | | | |
I Sl e—INIMITIWIol i~
[ | | | | | | | |
| a | | | | | | | |
| | | | | | [ | |

CN7
DU PONT 65038-0389

DENOMINAGCAO :
FUNGAO :

TIPO:

MOTOR DO PAPEL

i
!
i
I}
i
i
i
|
i
i
'
i
I
3
3
i
[}
]
1l
|
[}
]
|
I
U

| | | | | | | | |
| | | -1 — | | | |
| | | ©I oI | | | |
| | I al al | | | |
| | | ©| ©| | | | |
| | | alal [ | | |
| | | | | | | | |
| lol ol ol | | | |
| la |l wWlaol T l—1MNulml
|l ol & &l ol | | | |
|l o] ol clalaoalaoalal
|l eIl NI HlPiagal gl gl |
|l —l -] cl clalalalal
| «l «) Ol oI | | | |
lol ol EIl Sl ol ol ol ©I
Il Dl —1 =1 —1 ol ol ol ol
|l Ol ol —l —!I ol ol ol ©|
[ o T I o WA B N = G T I T [ T I VI
| | | | | | | | |
| | | | | | | | |
| I o | | | | | |
| | = | | | | [ | |
| I @ | | | | | | |
| I~ | | | | | |
| [ | | | | | | |
| I — 1 | | | | | |
| I — | | | | | |
| |+ | < | | | |
=121l l sl —Ilnulml
| @ [ | | | | |
Il €Slol—l —loalalaoalal
| —l@w | 9 gl gl g | <3|
Il Zigdlalocliaoalaoalal
| | | | [ | | | |
| | | | | | | | |
1 ol | | | | | | |
ISl =1 NUIMITIOlwolr~I
(| | | | | | | |
1 a | | | | | | | |
| | | | | | | | |
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CN8

DENOMINAGAOQ:

DU PONT 65043-027

TIPO:

CABEGA DE IMPRESSAO

FUNGCAO ::

escrigao

0

Agulha B

Agulha 4

Utilizado

Néo

arizacao

utilizado Pol

Nao

+36 Volts

+36 Volts
+36 Volts

CNS

DENOMINAGAO :

DU PONT 650339-035

TIPO:
FUNGAO:

VENTILADOR

scrigcao

De
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3.6.3

3.6.4

CONEXAO DE INTERFACE

A conex&o externa (Impressora-Sistema) ¢
reallzado pelos conectores CN3 ou GN5, Inter
face serial ou paralela respectivamente. A
descric&o dos pinos e slnals correspondentes

foram apresentados no |(tem 3.9.

LOCALIZACAO DE FUSI(VEIS

Na figura a sequir é mostrado, além dos

estrapes, 0s fusfveis:

F : fuslvel de protec&o do motor do carro
(3,0A x 250V Rédpido).

F2 : fuslvel de prote¢do do motor do papel
(1,0A x 250V Lento).

F3 : fusfvel de protecado da cabegca de
impress&o (3A x 250V Rapido).

F4 : fusfvel de protecd&o da <cabega de
impressd@o (3A x 250V R4pido).

FS : fusfvel de protecdo da fonte de +5

Vol ts (1,5A x 250V Lento).

H4 na parte traselra direita da Impressora
um fusfvel de protegdo na entrada da
alimentagdo AC, cujo valor depende da tensgo

selecionada:

110 ou 127 VAGC fusflve| de vidro 20x5
2Ax250V Lento.
200 ou 220 VAC fusfvel de vidro 20x5

1Ax250V Lento.



3.6.6

PLACA EMILIA PS

- DESCRIGKO DO FUNGIONAMENTO

A

CIRCUITOS ELETRONIGCOS LOGIGOS

O0s circuitos légicos sao responsaveils
pelo confrole e acionamento de todos 0s
mddulos constituintes da impressora e

podem ser subdivididos em:

A1 - GPU:

Gonstitulda por um microprocessa-
dor 8085 de 8 bits, que controla o
mecanismo e o interfaceamento com o

st1stema,

Os sinais da CPU subdividem-se em:

- Barramento de enderegos/dados
~ Interrupgoes

- Controle

- Clock

- Reset
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FIGURA 3.12 - PINAGEM DO 8085

A seguir sao descritos os sinais:

Enderegos/Dados multiplexados, O0s 8
bits menos significativos de ende-—
regamento de memdria (ou de 1/0)
aparecem no bus durante o primeiro
ciclo de clock de um ciclo de ma-
quina, 0s dados aparecerao no bus
de dados durante o segundo e o]

terceiro ciclo de clock,



AB - A15
(salda tri
state)

ALE
(saflfda)

RD
(salda tri
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READY

(entrada)

HOLD

S40 0s B bits de enderegamento mais
significativos. Juntamente com ADO
a AD7 constituem o barramento de

enderegos.

Address Latch Enable: Este sinal
ocorre durante o0 primeiro ciclo de
clock de um ciclo de méaquina e

habtlita 0s bits de enderecamento.

Read Gontrol: Um nfvel baixo em RD
indica que a memdria selecionada ou
0 I1/0 westd para ser |ido e que 0O
data bus estd disponlvel para

transferir os dados.

Write Control: Um nlfvel baixo em WR
Indica que 0 dado no data bus estéd
para ser escrito na meméria sele—

cionada ou 1/0.

Se este sinal estiver alto durante
um ciclo de leitura ou escrita,
indica que a memdria ou periférico
estd pronto para enviar ou receber
dados. Se estiver em nivel baixo, a
CPU esperard um nGmero inteiro de
ciclos de clock para o Ready ir a
nfvel alto antes de <completar o

ciclo de leitura ou escrita.

Se este sinal estiver em nflvel al-
to, indica que outra CPU ou contro-
lador necessita utilizar o bus de
Dados/Endere¢o. Este sinal é manti-

do aterrado.



HOLDA

INT

(entrada)

=
=

R

A

(salda)

Hold Acknowledge: Indica que a CPU
recebeu requisicdo de Hold e que
ele abandonard o bus no préximo ci-
clo de clock. HLDA vai para nlivel
baixo apds a requisi¢do de Hold ser
removida. GComo o Hold é mantido a-
terrado, HLDA permanece com 0 Sinal

em nifvel baixo.

interrupt Request: £ utilizado para

requisicdo de interrupcéo.

Interrupt Acknowledge: E utilizado
no lugar do RD durante 0 ciclo de
instrugdo apds um INTR ser aceito.
Este sinal indica o recebimento pe-
la CPU de uma requisi¢cao de inter-—

rup¢do C(INTR).

Restart Interrupts: EsTas interrup-
¢des tem o mesmo tratamento do
INTR, a excegao de qgue causam um
Restart interno para serem automd-
ticamente inseridas. NO RST 5,5
tem-se ligadao o estrape E1 o qual
selecionaréd interface paralela ou
serial.

No RST 6,5 tem-se ligado o sinal
TEMPO2, fazendo com que 0 micropro-—
cessador execute a rotina de movi-
mentacdo do motor do carro.

No RST 7,5 estd ligado o sinal

TEMPOTIN: esta interrup¢do tratard

0 acionamento das agulhas da
cabega de impressdo através do
sinal proveniente do timer 82549



TRAP
(entrada)
RESET IN

(entrada)

RESET 0UT
(saflda)

X1, X2
(entrada)

(UB). A ordem de atendimento & a

seguinte:

RST 7,5: Prioridade 2
RST 6,5: Prioridade 3
RST 5,5: Pricridade 9

Este sinal, quando na transigcdo nf
vel baixo para alto, provoca inter-
rupcado nédo mascardvel e de mais al-
ta prioridade. Esta interrupcgéao €
provocada pelo circuito de protecdao
através do sinal GAO, pino 6 do
80865 (U1, caso haja algum
probiema de hardware ou software
na placa. A0 ser ativado o sinal
cao, automaticamente Serao
desliigados 0s circuitos de poténcia
e motores de passo. A CPU entraréd
em estado de HALT.

Zera o contador de programa e
"reseta” o5 habilitadores de inter-
rupgao, HOLDA e flip—flops. Todas
as linhas de controle, dados e en-
deregcos vao & tri-state. 0s flags
também sdo "resetados”. Este sinal

éd gerado ao ligar a impressora.

Este sinal indica que a CPU estad
sendo "resetada” e € utilizada como
RESET dos circujitos periféricos:
8155 (U5 e U8B), 8251 u7y, 8254
(U6) e 84010 (ua).

Sinais de clock provenientes do
cristal XT1 que fernece &4 CPU a
freqllencia de 39,8304 MHz.



CLK
(safda)

SIiD
(entrada)

S0D
(saflda)

VGG

VSS

ac

Clock fornecido pela CPU aos cir-
cuitos integrados da impressora co-—
mo: 8251, 82549 e 84010.

Serial Input Data Line: Este sinal
é utilizado apenas para verificar o
sinal Paper Ingtructlon,
proveniente da interface paralela

através de U9.

Serital Output Data Line: Este sinal

é resetado (nfvel baixo) quando do

recebimento de instru¢do SIM no
firmware e é utilizado para acionar
a nona aguiha da cabega de impres-
sdo.

+ 5 Volts

Terra

MEMORIA EPROM

Constitufdo de um ClI 27256 (32Kx8)
para memdéria de programa (firmware
da impressora + tabhela do gerador
de caracteres + varidveis de cdlcu-

o).
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13 - PINAGEM DO GI 27256

Composta por um ClI 5565 (8Kx8) para
memdria de dados (area de buffer +
drea de rascunho), Para a memdria
RAM h& ainda mats 512 bytes provin-

dos de dors C) s 8185,
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0 enderegamento das memdrias e

& definido através do decodificsdor

74L5138 gque sera visto adiante.

Os enderezos

s3o0o dados a seguir:

EPROM 27256 (U3)

0000H a 7FFFH

RAM 5565 (U4)
CO0O0OH & FFFFH

Os enderegos

seguintes:

P8155 (U5)
8000H a B7FFH
P8155 (UB)
8800H a BFFFH

para o0os ports sao

0os



A4

CONTROLES, INTERFAGE E LGGICA AUXILIAR

MCEB84010 Elebra Microeletrbnica

Constituido por um circuito i1ntegra-

do de tTecnologia CMOS Tipo Gate Ar-

ray com B8 pinos, encapsulamento LGC

(Leaded GChip Carrier) desenvolvidao

pela Elebra informdtica e produzido

pela Elebra Microeletronica, funcio-

na como um periférico com diversas

fungoes programaveis, apresentando

as seguintes caracteristicas:

- Porta de entrada de 8 bits para
leitura de chaves

- Porta de saida de B ou 8 bits
(programavel)

- Osciiador a cristal com saida de
cloeck para 0 microprocessador

- Temporizador de cao de guarda

- DemulTiplexador

-~ Decodificador interno

- Sinais da Interface Paralela
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Decodificador: 0 decodificador
utilizado na impressora é 0
7415138 (U12) e & deslgnado para

selecionar os 1/0's.

Interface Com o Mecanismo: Pode ser
dividida em dois itens: Sensor fim

de papel e sensor infcio de linha.

0 sensor fim de papel é uma chave
que possui uma alavanca, situada no
lado esquerdo do mecanismo, na par-
te inferior do anteparo de impres-—
3&d0. Com o papel presente na mé-
quina, a alavanca da chave € manti-
da fechada, pois o papel ao passar
entre 0 antepara de impressio e o0
guia do papel, pressiona & alavanca
na sentido do maovimento do papel,
ou seja, para cima. Quando o formu-
ldario termina, a chave se abre, a
impressdo ¢ interrompida e acende o
led FALHA. A chave é ligada ao
sinal PE do Cl! 84010.

0 sensor infcio de linha é formado
por uma chave d¢ptica, localizada na
extremidade esquerda do mecanismo.
Ao lado esquerdo do carro de im-—
pressao existe uma lamina que, ao
ligar a impressora, penetra no sen-
sor indicando que & cabeg¢a de fm—
pressdo localiza—-se sobre a primei-—
ra coluna de impressdo. Este sensor
esté ligado @0 bit 3 do port A
(usy.



0BS. :

As
te

Interface Com o Operador: A leitura
dos comandos do painetl operador é

feita pelo port A do US8:

LINHA: bit 5 (ug) - recebe 0 sinal
do botao que seieciona posigao
Linha.

LINE FEED: bit 7 (UB) - sinal do
botao que executa avango de iinha
(LF).

FORM FEED: bit 68 (UB) - sinal do

T

botdo que executa alimentacido d

formuldriov (FF).

TESTE b1t 8 (UB) - sinal do botao

que executs auto-teste.

Qualidade de Impressao: bit 94 (ug)
- sinal do botdao gue muda a

qual i dade de impressaa.

interface Paralela: Formada peloc
Gt 84010 € circuitos associados,
cuja funcd3o bdsica é executar a

comunica¢do entre impressora e U
sistema central. 0 U2 recebe dados
na forma paralela e 0s transfere
para a CPU, que analisa o tipo de

dado recebido (texto ou comando).

fiquras a seguir representam somen—

a parte em questdo, ou seja, mos-—

tram 0s Gl ’s eEnvolvidos no circuito,

em

estudo.
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ADO

PAO

AD7

PA7

Ports paralelos 8455 (U5/U8),

12 [ 21
22100 FRO 24
==+ aD1 PAL [ 22—
12+ RD2 PA2 55—
=2 AD3 FR3 HE2
151 a04q PAd 32—
—1% ADS PAS 28
—19] RD6 PRS ==
E N PA7 =2
2 TE PEQ 22
tiialE I —
N PR2 =4
Q| == S 132
= RD _ PBE3 ==
I0/M PB4 55
3 PBS =2
RESET FBG 22
. PE7 =
> TIN
= 27
—24 TouT PCO 54
PCL F2E
FC2 =25
PCT =
PCa —&
PSS —2m
155

FIGURA 3.16 - PINAGEM DO 8155

Abaixo est3o descritos seus sinais:

Salda de dados com buffer tri-state
cuja fungdo é transferir os dados
vindos da interface para @® GPU,
através da selegao do 8155 proveni-
ente do decodificador 74LS138 (p)-
nos 14/15) gue tem na sua entrada
os bits A11, A12, A13, A14 e A15

como enderegamento,

0 port A de U5 é utilizado para o
microprocessador fazer a leitura da
microchave superior (posigoes 4 a
6) e da microchave inferior (posi-
¢oes 1 a 5), situadas na parte tra-

seira ao lado do conector de inter-
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face.

0 port A de U8B faz: interface com o
operador através da leltura dos co-
mandos do painel operador, Interfa-
ce com 0 mecanismo através do 3sen-
sor fim de papel e sensor Infcio de
linha e tambem é utilizado para o
microprocessador fazer a leitura da

microchave inferior posigcédo 6.

PBO - PB7 0 Port B de U5 realiza através do
software a geracao das fases do mo-
tor do papel e o0 sinal ALIMPA que
serd ativado toda vez gque houver
necessidade de movimentacdo do pa-
pel.

0 port B de UB informa a configu-
racadao das agulhas superiores (agu-

lhas 1 a B) da cabega de impressao.

PCO - PGS Estes ports nao sao utilizados

tanto para 0o U5 como para o US8.

RD Controie de leitura. Este sinal,
guando em nfvel baixo em conjunto
com CS (chip select) ativo, habili-
ta 0 B155 a enviar dados/status de
um dos ports selecionados a CPU.

WR Controle de escrita. Quando em ni-
vel balxo e com CS ativo, habilita

a CPU a enviar dados a memdria RAM
do 8155 se I10/M for zero oOu progra-
mar 0s ports do 8155 se 10/M for 1.



ALE

RESET
TIMER IN
TIMER 0OUT

Address Latch Enable: habilita

latch de enderec¢o.

Pulso do 8085 para "inicializar™ o
8155. 0 nfvel alto "reseta” o CI e
"inicializa™ os ports 1/0's.

Entrada de clock para o contador de
14 bits.

Safda de <clock gerando uma onda
quadrada. Para 0 U5 este pino é
utilizado para gerar o baud rate.
A velocidade serd conforme configu-
ragdo de E3#1, E3#%#2 e E34#3 e E3+4
descritos no item 3.49.2.

Para o U8B este pino €é utilizado

para gerar clock para o 8251 (u7).

Interface Serial: constitufda pelo
Cl 8251A (U7) "Universal Synchro-
nous/Asynchranous Recelver/Trans-
mitter” e demais componentes asso-—
ciados., Tem como func&o executar a
comunica¢do entre a impressora e 0
sistema central. A seguir é mostra-
da a pinagem do B251A, descricdo
dos sinais e o0 diagrama desta

interface.
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FIGURA 3.17 - PINAGEM DO 82514

DO A D7 Data Bus Buffer: B8 bits, bidirecio-
nal, tri-state; & utilizado como
interface entre o B251 e o bus de
dados da CPU, Os dados sao transmi-
tidos ou recebidos pela GPU durante
a 1nstrugdo OUT ou IN, respectiva-
mente, Além disso, por esse bus sao
Ttransferidas &ainda palavras de co-
mando/controle e Status para a pPro-

gramagado da USART.

TXC Transmitter Clock: Sinal de tempo-
rizagdo programavel gque controla a
taxa de transmissao dos caracteres,

RXC Receiver GClock: Sinal de temporiza-

¢80 programavel gque controla a taxa

de recepcdo de caracteres.
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RXRDY

Al
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Clock: utilizado para gerar a tem-
porizagao interna do integrado. 0
sinal de clock é obtido diretamente

da CPU.

Control/Data: Sinal, que em conjun-—
to com o WR e RD, informa ao 8251A
que o0s bits presentes no bus de
dados sSd0 Dblts de dados <(carac-
teres), palavra de controle ou
Status. Este € fornecido pelo bit
A0 do bus de endere¢os da GPU.

Read Data Command: Sinal provenien-—
te da CPU (U1 pino 32) , que quan-
do em nivel zero, informa &ao 82514
que estd lendo dados ou Status na
USART.

Write: Sinal proveniente da CPU
(U1 pino 31) , que quando em nfvel
2zero, informa ao 82517A que a CPU
estd enviando palavras de controle
a USART e protocolos de comunicagao

ao sistema.

Receiver Ready: Sinal de salda que
indica que 0o B251A contém um carac-—
ter pronto a ser enviado a GPU. Es-
te sinal vai para o pino 8 do U1
(caso 0 estrape E1 esteja ligado na
posicdo 1-2 e que gerard a interru-
ps30 5,5 apds 2 recep¢gdo de um ca-

racter.

o

Chip Select: Sinal que quando em
nfvel zero, habilita a operacédo do
8251A. Este sinal vem do pino 12 do
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TXD

DTR

DSR

CTS

Ui12 que é um decodificador.

Transmitter Data: O0s dados parale-
los enviados pela CPU ao buffer do
bus de dados, sdo0 arranjados em
série, compostos cem 0S demais bits
caracterflsticos de comunicacéao
(start/stop) e a seguir transmiti-
dos pelo terminal TXD com o timing
fornecido pelo TXC. A transmisséo €
iniciada somente se 0 CTS estiver
em "zero". O sinal vai para o pino

12 do 1488 (U1B6) que converte 0

sinal TTL para nflvel RS232-GC
(+ 12v).

Data Terminal Ready: Sinal progra-
mado pela CPU e enviado & inter-
face, utilizado para informar ao
sistema, gquando em 2z2ero, Qque a

impressora estéd em Linha e pronta
para receber dados. £Este sinal é
enviado ao pino 8 do 1488 (U1B).
Estando em nfvel 1, indica que a

impressora nao pode receber dados.

Data Set Ready: Sinal proveniente

da interface da impressora, utiti-
zado normalmente para testar a
condigao do terminal ou slstema. 0

DSR € reconhecido pela CPU através
da operagao de leitura de Status.
utilizando protocolos de comunica-
¢do, 0 B251A s6 transmite dados se

este sinal estiver em nfvel alto.

Ciear To Send: Sinal proveniente do

sistema que, quando em nilvel zero,
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RTS

RXD

RESET

habitita o 8251A a transmitir dados
seriais para o0 sistema. Este sinal
g wutilizado para informar & Im-
pressora sSe 0 Sistema estd apto a
receber dados. Se 0 CTS estiver em

nfvel 1, né&o ocorrerd transmisséo.

Request to send: sinal programdvel
pela CPU para informar ao sistema
que a impressora estd pronta para
receber dados quando em zero. Quan-
do em nfvel 1 1nforma que a impres-—
sora nao pode receber dados por es-
tar com o buffer cheio, sem papel

ocu em Fatlha.

Receiver Data: Terminal de recepg¢ao
de dados seriats para postertor
arranj;o, retirado dos bits caracte-
risticos de comunica¢cdo e transfe-
réncra para o0 buffer do bus de

dados.

Quando surgir um sinal alto nesta
entrada, serd provocada a transigdo
do B8251A para o estado Inoperante.
Este estado serd mantido até que
lhe seja enviado nova palavra de
controle. 0 pulso de Reset é gerado
pela GCPU (salda Resout pino 3).
Apés a programagéo, 0 8251A inter-
preta todas as paiavras vindas da
CPU como comando ou dados, de acor-
do com o sinal G/D ligado ao bit O
de enderecos (AD) e o CS. Estando a
mdquina em Linha, a cada caracter

recebido, 0 sinal RXRDY vai a nivel
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légico 1, fazendo com que seja adi-
cionada uma interrupc¢ao de Linha. A
GPU vai ent8o & rotina de comunica-
¢d0 e |8 Status e dados do B8251A.
Na transmissdo, o Status do sinal
DSR € verificado e a transmissdo da
CPU para a USART se Iniclia. Apés a
transmissado de cada caracter, a CPU
I€ o Status do B251A para verificar
se o0 caracter fol ou ndo enviado.
Caso tenha sido enviado, a GCPU en-
via um byte de comando e habllita a
transmissdoc de um novo caracter,

caso seja necessario.
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- Circuito de Acionamento do Motor do
Carro de Impressdo: A geracdo das
fases para movimentac&o do carro ¢&
realizada peio Ci184010 (u2), fases
CAR 1, CAR 2, CAR 3 e CAR 4.

Essas fases s30 aplicadas ao U33 e
U34. Esse €é um componente 75461,
que tem & fun¢do de Iliberar as
fases para 0 transistor de
chaveamento (T13, T14, T15 e T16),
a cada pulso de 0UT2 <(vindo do
timer2 do 8254 para controle do
carro).

Se houver qualgquer problema na
impressora o sinal GAODO sera ativado
e serd acionado o circuito de pro-
te¢cdo automédtica o qual levard a
impressora ao estado de falha.
0s integrados LM333, diodos, capa-
citores e resistores do circuito
do motor do carro monitoram a cor-
rente nas bobinas do motor do car-
ro, quando estas sdo acionadas.

No <caso de estar ocorrendo acele-
ragdo ou frenagem do motor, este
precisa de mais corrente para rea-
lizar 0 movimento no tempo neces-
sdrio. Entdo, a CPU libera o sinal
REF (REF=1).

Quando € necessdrio movimentar o
carro para realizar a impressé&o, a
CPU através do GCI184010 (u2) liga o
sinal ALIMCA, dependendo do caso,
gera ou ndo REF, programa 0s va-
fores de contagem no 82549 timer 2

de acordo com a mdxima densidade de
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impressao e, entdo, coloca a confl-
gura¢do das fases GCAR 1, GCAR 2, GCAR
3 e CAR 4 na entrada do U33 e U34
(75461).

Ao ocorrer 0 pulso do timer 2,
ouTe, a configuracdo passa para 0s
transitores de chaveamento e 0
motor passa a se deslocar. A0 ocor-
rer mudanga no sentido, a CPU inver
te as fases, fazendo com que O
motor vire no sentido oposto.

0 motor de passo necessita de 10
passos para desiocar 0 carro de uma
coluna (1/307), em densidade de 10
caracteres por polegada (10 CPP).
0s diodos D22, D23, D28 e DE8 rea-—
l12am a protecdo dos transistores

contra correntes do motor na mudap

ca das fases. Ap6és o término de
impressao, 0 sinail ALIMCA é desli-
gado
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Circuirto de Acionamento do Motor do
Papel: A gerac¢do das fases do motor
é realizada pelo 8155A (uU5), fases
PAP 1, PAP 2, PAP 3 e PAP 4, para

0s circuiltos de acionamento. €Esse
Cl também gera o0 sinal de liberagéo
de alitmentag¢d@o para as bobinas
ALIMPA.

Em estado de repouso ALIMPA=0,
portanto T18 e T17 nd0 conduzem e 0O
motor fica alimentado com +VM (5
Volts n&o regulado) pelo diodo D33
e resyistor R113, porém sem fases
apiicadas @a0s transistores de cha-
veamento.

Quando ¢ necessdrio o movimento do
papel, ALIMPA (nlvel 1), T18 e T17
conduzem, {090 temos & alimentacao
de +36 V nas bobinas do motor.
Entdo 530 geradas as fases no B155A
(U5) e fornectdas &aos tTransistores
de chaveamento, 0S quais provocam
0 deslocamento do papel.

Para um deslocamento de 1/6 de
polegada sao necessdrios 29 passos

do motor de papel.
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- Circuito de Acionamento das Agulhas
de Impressdo: 0O actonamento das a-
gulhas é feito, através do 74LS123
(ue, uee, ue7z, ue28 e U30), ao
receber um clock pelo sinal TEMPO
TN vindo do controle de acionamento
das agulhas (timer 8259).

A liberagdo de corrente para as
bobinas da cabeca é realizada pelos
transistores de chaveamento (T2,
T3, T4, 75, T6, T7, 78, T9 e T10).
O0s GCls LM3339 sdo responsdveis pela
monitoragcdo da corrente que passa
pelas bobinas na cabega de Impres-
sao, de acordo com uma referéncia.
Quando a corrente em uma determina-
da bobina ultrapassa 0o valor de
referéncia, temos um nfvel um na
salda do LM3339 e consegquentemente 0
desl igamento da bobina.

Para executar a I1mpressao de um
caracter, a GCPU programa o timer
1 do 8254 <com 0s pulsos necesséd-
rios para a gera¢doc da confirmacgao
das agulhas, de acordo com a den-—
sidade de impressdo. Ao ocorrer O
primeiro pulso TEMPO 1N a configu-
ragao das agulhas passard
para 0S inversores e, em seguida
para 0s transistores de acionamen-
te. Quando o0 nfvel de corrente na
bobina € suficiente para prover o
impacto da agulha no papel, o0 cir-
cuito é automdticamente desligado
pelo LM339. 0 processo prossegue
até acabar a impressédo pendente. Em
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espagos em branco ou espagos entre
caracteres, as agulhas ndo séo
acionadas. 0 circuito formado pelos
transistores TIP142 (T11 e T12) e
componentes associados é 0o respon-—
sdvel pela supressdo de corrente
nas bobinas da cabeca de impressdo.
Quando a tensdo nas bobinas aumen-
ta acima de 36 vol ts, 0s diodos
1N4004 (no coletor dos transistores
de chaveamento) passam a conduzir e
0s transistores TIP142 passam a
conduzir, passando @& suportar a
corrente excedente nas bobinas da
cabeca de impressdo e a dissipar a
energia excedente. Sua fung¢do ¢
proteger as bobinas da <cabegca e
diminuir 0 agquecimento dos <cir-

cuitos drivers.
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— Fonte de Alimentagdo: A fonte de
alimentagdo prové a placa eletrdni-
cCa e ao mecanismo a corrente neces-—
sédria para o perfeito funcionamento
da impressora. 0O conjunto fonte de
alimentacdo é constitufldo pelos se-—
guintes itens:

- Transformador 110/127/200/220 -
60 Hz
- Capacitores de Filtro
— Chave Seletora de Tensao
- Porta-Fusfvel
- FusTlvel de 2A lento (110/127 V)
ou 1A lento (200/220 V).
Todo 0 conjunto é conectado & placa
eletrdnica através do conector CN1,
fornecendo as tensdes nd&o reguladas
aos circuitos de acionamento e
reqguladores de tensdo.
A impressora recebe tensdo AC de
alimentacao CA de 3 pinos. A seguir
a tensdo proveniente da rede é in-
terrompida pela chave GHO1. Apds
isso, passa pelo fusfvel e, entdo,
¢ levada & chave de seleg¢d0 de ten-
sfes. Esta, de acordo com a tenséao
selecionada, conecta a entrada do
transformador correspondente.
A selecdo da tensdo de entrada no
transformador é feita pela chave de
selecd30 wutilizando—-se uma chave de
fenda. A tensdo fase—-neutro ou a fa
se selecionada, aplicada ao primé-
rio do transformador TR, é reduzida
aos valores adequados de tensdo e

corrente necessdrios.
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0 terra de prote¢cdo proveniente da
rede via cabo GA (fio preto), é le-
vado a um ponto , e posteriormente,
distribulfdo ao transformador, capa-—
citores e & pltaca eletr@nica atra-
vés do pino 89 do conector CN1.
0 capacitor Gx €é utilizado para eli
minar rufdos na entrada do trafo.
0 fuslvel localizado na entrada do
transformador prové protecdo contra
sobretensfes ou sobrecorrentes,
tanto na entrada como na placa ele-
trdnica, em caso de curto-circuito.
Os capacitores atuam coma filtro
para as fontes nao reguladas,
reduzindo o "ripple”, gerado pela
retificacado, ao minimo admissivel.
Finalmente, a fonte de alimentacéo
pode operar com tensao de rede de
110/127/200/220 volts & fornece as
seguintes tensdes a placa eletrdni-
ca e motores de passo:
Canector CN1 : Pino Descricgao

1 +VM (+5 VNR)
8,49 VAC
89,4 VAC
34,3 VAC
34,9 VAC
36 Vol ts
GND
GND
GND

w nJ

w o N o 0 b

Toler&ncia a tensao de entrada +10%
Tolerdancia de frequéncia: +- 1 Hz

Poténcia consumida (mdxima): 230 VA
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A fonte de alimentacdo da impres-
sora EM(LIA PS é uma fonte Ilnear.
0s diodos D7, DB, D8 e D10 fazem a
retificacéo da tensdo senoidal
vindas do secunddrio do transforma-
dor. Apds a tensdo ser retiflcada,
entrard nos reguladores de tensdo
u18 e u1g, passando pelos
capacitores de filtro C36 e C39. Na
salda do U37 e U40 teremos as ten-
sfes estabilizadas +12 V e —-12 V.

A tensdo +12 VNR (ndo0 regulados)
fornece a alimentagdo necessdria
para as bases dos transistores de
acionamento das bobinas da cabega
de 1mpressdo.

0 sinal RESIN gque estd ligado ao
rnversor 7406 (u3ey, serve para
chavear 05 +12 VNR para evitar a
disparo de aguihas ao ligar a im-
pressora.

A tensdo +5 V € fornecida pela sal-
da do LM 323 (U17) que alimenta
todos o0s circultos integrados da
placa.

0 sinal +VM ¢ a tensdo de +5 Vol1ts
ndo regqulados fornece a alimentagdo
para as bases dos transistores de
acionamento do motor do carro.

0 fusfvel F5 funciona comoe prote-
¢do contra sobrecorrente enguanto
que o SCR D40 funciona como prote-
¢80 contra sobretens&o para 05 +5 V

que alimentam a placa.
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4 - MANUTENCAO

9.1

INTRODUCAO

Este caplftulo descreve as operac8es de manutenc#o
que devem ser executadas nas Impressoras EMILIA PS.
Descreve também as operacBes de ajuste, substitulcBo
€ cuidados a serem executados pela equipe de manu-
tencdo. Estas operagdes devem ser reallizadas com a

impressora desligada.

EQUIPAMENTOS E FERRAMENTAS RECOMENDADAS

ITEM DESCRICAO

1 Multfmetro Portédtil

2 Osciloscdpio 50 MHz - duplio trago
3 Chave Allen 2 mm.

49 Chave Allen 2,5 mm.

5 Chave Allen 3 mm.

B Chave Allen 3 mm em L.

7 Chave Phillips ng 1

8 Chave Phillips ng 2

9 Chave de Fenda 3

10 Chave de Fenda 4,5

1M Chave GCanhdo 07

12 Chave Canhdo 10

13 Ghave Fixa 10 .

14 Alicate para Anel Eldstico
15 Célibre de La&minas

16 Alicate de bico



4.3 - MANUTENCAO PREVENTIVA

A manutencdo preventiva consiste na |Impeza periddi-
ca da Impressora e observac8do da qualidade de im-
pressdo para determinacd8o do desgaste da fita e/ou
cabega de Impress#o.

4.3.1 - INSPEGCAO VISUAL

E indicado fazer uma Inspec&o visual na im-
pressora nos intervalos periddicos de utll|-
zacdo especificados. Verifique se a impres—
sora se encontra com muita poeira/remalina
de papel na sua parte Iinterna. Se estiver,
proceda a |Impeza da impressora de acordo
com o [tem 4.3.2

4.3.2 - PROCEDIMENTOS DE LIMPEZA

Na limpeza observe 0s seguintes cuidados:

- Remova 0s resfduos de papel e tinta, utl-
llzando um aspirador com ponta n&o metd-
llca. (A cada 48 horas de uso).

- Limpe o0s eixos do mecanismo de impressé&o
com um pano levemente embebido em 4&lcool
isoproplflico e os {ubrifique com d6leo
SAE-10 n&do detergente a cada 200 horas de
uso:

- Escove a parte frontal da cabega de Im-
pressdo (pontas das agulhas), onde, quando
em uso, permanece em atrito com & fita
tintada acumuliando resfduos. Use uma esco-

4-2



va macla e realize este procedimento a ca-
da 360 horas de uso. Para a retirada da
cabeca de Impressdo siga o procedimento
descrito no Item de substitui¢do de mddu-
los neste manual.

4.3.3 - VERIFICAGAO DA QUALIDADE DE IMPRESSAO

A

qualidade de impressdo deve ser sempre

observada, conforme a frequéncia de utiliza-

¢80 da impressora. Caso a qualidade de im-

pressdo ndo corresponda & desejada, observe

0S seguintes [tens:

verifique se hd desgaste excessivo da fita
tintada. Se isto ocorrer, troque-a seguin-
do 08 procedimentos descritos no item 2.5.

Se, no entanto, a fita tintada estiver em
bom estado, veriflique o tracionador da fi-
ta do carro de impressdo. Caso haja neces-—
sldade de trocéd-lo, siga 0s procedimentos
descritos na se¢édo 4.5.2-C.

4.4 - MANUTENGAO CORRETIVA

4.4.1 - PROCEDIMENTOS E VERIFICAGAO DE AJUSTES

A

= CORREIA DO MOTOR DO CARRO DE IMPRESSAO

Para realizar 0 ajuste da correia de
tracionamento do grupo motor do carro,
siga 0 procedimento descrito abaixo:

- Desligue a impressora:

4-3



- Retire a cobertura como descrito no
Item 4.5.1-4A:

= Levar o carro de impressdo manualmente
para a extremidade esquerda do meca-

nismo:

= Soltar 0 parafuso de ajuste do grupo
polia llsa:

- Com a polia solta, empurre-a para a
extremidade direita e ao mesmo tempo
verifique se a tensdo da correia néo
estéd frouxa nem esticada demals:

- Reaperte o parafuso de ajJuste do grupo

polla lisa e recoloque a cobertura;

B - DISTANCIA CABEGA/ANTEPARO

Proceda da seguinte forma:

- Retire a fita tintada, coloque a ala-
vanca avan¢o da cabega para frente, de
modo que a cabeca fique o mals prdximo
do anteparo:

- Verifique inicialmente o paralelismo
entre a cabeca de impressdo e o0 ante-
paro em trés pontos diferentes, ou se-—
ja, extremidade direita, éxtremldade
esquerda e o centro do mecanismo, uti-
lizando wuma |&mina de ajuste passa-
ndo-passa.<ns1:XMLFault xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat"><ns1:faultstring xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat">java.lang.OutOfMemoryError: Java heap space</ns1:faultstring></ns1:XMLFault>